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Méthode1: u ( 3 ) est un vecteur directeur de la droite (d). Ainsi,

3x+ y+ c=0estune équation cartésienne de cette droite, avec ¢ un réel constant.

Or, A(0; 5) € (d). Donc, 3 x 045+ ¢ =0, soit ¢ = —5.

Conclusion : 3x + y —5 = 0 est une équation cartésienne représentant la droite (d).

MéthodeZ:M(x)e(d)c»det(ﬁ/[,ii):O@ * -1
y y=-5 3

Conclusion : 3x + y —5 = 0 est une équation cartésienne représentant la droite (d).

‘:Oc)Sx—(y—S)x(—1):0©3x+y—5=0.

a)M( ; )E(d)@det(W,;ﬁ)zO@ X+l 8

y+3 2
Conclusion : 2x — 8y — 22 = 0 est une équation cartésienne représentant la droite (d).

;J_“i/z \/% 0 V2(x+1) - (y-v2)=0e V2x— y+2v2=0.

Conclusion : v2x — y +21/2 = 0 est une équation cartésienne représentant la droite (d).

=02(x+1)-8(y+3)=02x-8y—-22=0.

b) M( ; )e(d)c»det(ﬁ/l,zﬁ):0©

Dans le plan muni d'un repére (O, 7, 7), on considere (d) la droite d’équation —V2x+4 y+1=0et (d) la droite
d’équation 4x — 82y +3 =0.

(-b\_ [ -4 .
1. u( a )—u( 32 )estunvecteurdlrecteur de (d).

o[ 8v2 .
i ( 21/_ ) est un vecteur directeur de (d’).
Lo -4 8v2 . o )
2. det(w,u')=| _ V3 4= —16+ 16 = 0. Les deux vecteurs directeurs sont donc colinéaires, et par consé-

quent les droites (d) et (d') sont paralleles.

Dans un plan muni d'un repére (O, 7, 7), on considere le point A ( ) et (d) ladroite d’équation 3x+2y—1=0.

1
7] ( _ab ) =1 ( _3 ) est un vecteur directeur de (d), et donc de (d'), puisque les deux droites sont paralleles. Dés
lors,
M( ;C/ ) € (d") < det(AM, i) =0 < ;t"i _2 =0e3(x+2)-(-2)x(y—-1)=0o3x+2y+4=0.

Conclusion: 3x +2y +4 = 0 = 0 est une équation cartésienne représentant la droite (d').

. P . . -1 7
a) Notons y = mx + p, 'équation réduite de la droite passant par les deux points A( _3 ) etB ( -1 ) .
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b)

c)

d)

e)

f)

yp—ya_1

Calculons le coefficient directeur m : m = .
Xp—xp 4

p - . 1 11
Calculons p : A étant un point de la droite, y4 = é_le +pe-3= 7 x(-D+pep= —

Conclusion: y = ix - % est 'équation réduite passant par A et B.

4 -1
Notons y = mx + p, I'équation réduite de la droite passant par les deux points A( 9 ) etB ( 3 ) .

YB—YA _ 1

XB— XA 5

Calculons le coefficient directeur m : m =

1 14
Calculons p : A étant un point de la droite, y4 = —ng+ pe2= = x4d+pop= =

Conclusion: y = —%x + % est 'équation réduite passant par A et B.

-5 1
Notons y = mx + p, I'équation réduite de la droite passant par les deux points A( 5 ) etB ( _23 ) .
ye—ya __2

Calculons le coefficient directeur m : m = e
XB— XA 11
2

2 32
Calculons p : A étant un point de la droite, y4 = —ﬁxA+ pe—-2= e x(-b)+pep= —

2

Conclusion: y=—-Fx— % est’équation réduite passant par A et B.

-1 0
Notons y = mx + p, I'équation réduite de la droite passant par les deux points A( V2 ) etB ( 22 ) .

Calculons le coefficient directeur m : m = YBZ YA =2.
XB — XA

Calculons p : A étant un point de la droite, y4 = vV2xa+p < V2=V2x1+p o p=2V2.

Conclusion : y = v/2x +2v/2 est I'équation réduite passant par A et B.

— N
N—

Notons y = mx + p, I'équation réduite de la droite passant par les deux points A(

o

Bl= O

YB—YA =3

XB— XA 2.

Calculons le coefficient directeur m : m =

1 3 1
Calculons p : A étant un point de la droite, y4 = ExA+ pe -2 x0+peop= ik

3

Conclusion: y =3

X+ i est '’équation réduite passant par A et B.

5
5 -2

Notons y = mx + p, I'équation réduite de la droite passant par les deux points A( 21 ) etB ( 1 ) .

- 2

ye—ya __1

XB— XA 3
1

Calculons le coefficient directeur m : m =

1 5 1
Calculons p : A étant un point de la droite, y4 = —ng+p o -1= 3 X 5 +pep= =5

Conclusion: y = - %x = é est '’équation réduite passant par A et B.

a)

b)

(d'):y=-2x+ p. Aétant un point de la droite (d'), ya=-2x4+p < 0=6+p < p=—6.
Ainsil’équation réduite est donnée par: y = —2x—6.

3 3
d):y= —X P A étant un point de la droite (d'), ya = —Xatpe 1=3+pop=-2.




3
Ainsi I’équation réduite est donnée par: y = —Ex -2,

c) d):y=ya.
Donc I'équation réduite est :y = 2.
d) (d):x=xa4.

Donc I'équation est donnée par: x =7.

— (dy) passant par A( 2 ) et de coefficient directeur
égala-1=(d):y=—x+4.

— (d») passant par B( _43 ) et de coefficient direc-

(dy)
(do)
——— (d3)

teur égala 0 = (d;) : y =4.

— (d3) passant par C ( :; ) et de coefficient direc-
teurégala3 = (dy) : y=3x+1.




